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Automatische 
gebouw-reconstructie
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Van puntenwolk

naar 3D gebouw model

Zonder handwerk



BAG https://www.kadaster.nl/bag 

Basisregistratie adressen en gebouwen
2D gebouw polygonen

AHN https://ahn.nl 

Actueel Hoogtebestand Nederland
Geclassificeerde 3D puntenwolk
8-15 punten/m2
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Mogelijk dankzij open data



LoD 2.2
Reconstructie

Overzicht reconstructie algoritme

x 10 000 000
100% automatisch
~ 2 dagen rekentijd 6

AHN3 pointcloud BAG polygoon

+



Overzicht reconstructie algoritme
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Open en toegankelijke data
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3D webviewer: 3dbag.nl
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Makkelijk downloaden in open formaten
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Verschillende detaillniveaus
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3D BAG in de praktijk
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3DBAG gebruikers
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@HeinzeHavinga

Dennis Hulsegge

Frank van Gool

Tygron

Ekko Nap

https://docs.3dbag.nl/en/overview/media/
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We bereikten non-geo mensen



3D BAG in cijfers
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Stats Jan-Mar 2022
(~168k downloads; ~900/day)

    CityJSON    60%
    OBJ    30%
    GPKG    10%
    PostgreSQL     <1%



De toekomst
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Data en nieuwe features
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1. Updates met op basis van nieuwe puntenwolken (AHN4)

2. Onderhoud, innovatie in achterliggende techniek en standaarden  (CityJSON)

3. Meer disseminatie mogelijkheden (web API voor CityJSON)

4. Verrijking met extra informatie, bv scheidingswanden, verdiepingen

5. Verbeteren 3D viewer



Organisatie en beheer
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1. Samenwerking TU Delft + 3DGI (EU subsidie tot 2024)

2. Onderzoek naar toepassingen en gebruikers

3. Uitwerken bekostiging op de lange termijn

4. Open data aspect is belangrijk en blijft



Dankjewel!
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This project has received funding from the European Research Council (ERC) under the European 
Unions Horizon2020 Research & Innovation Programme (grant agreement no. 677312 UMnD: Urban 
modelling in higher dimensions).

The technology behind the 3D BAG service was developed by the 3D Geoinformation research group, Department of Urbanism at the Delft 
University of Technology. This has been done in various research projects. Funding has been received from the European Commission 
(ERC), the Netherlands Organization for Scientific Research (NWO), and the Amsterdam Institute of Advanced Metropolitan Solutions 
(AMS). The algorithms have been further improved in collaborations with partners such as RIVM, Rijkswaterstaat and Kadaster.

3dbag.nl
email: info@3dbag.nl


